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U= U(x,,xz XX, ) sei orthogenalinvariant und homogen von der Dimen-
~sion k., Gesucht werden sollen jetzt die Iﬁamgen dieses Bewegungspro-
: bl‘mﬂ_: fiir die das Dreleck 0@1’.’ Eimiich bleibt, Bezelchne ich die
Radie'nvektoi'anop; mit g, OB, nﬁ.t q,, den Winkel ‘(q’q_z) mit q, wnd
den Winkel zwiaope&; g wnd der x-a_:-Achse mit ., » 80 heisst also ‘d.ie
| einschrinkende Bedingung: %f;— ‘= konst,., g ,= konst,
Iir transromieran nun mit H.tlfa einer erweiterten Punkttransfor-
mation aie x, 1n q., sod.ass d.ie y. in p. {ibergehen, die sich be-
,stimmen aus
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. Demach ist geometrisch p die Projektion des Geschwindigkeitsvek~ &




