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bel Vamaohlassiglmg der Glieder 4. md.‘hﬁherer Ordnung durch mmsere
_Formen £, wmd £, , dle wir in den vorhargehanden Paragraphen wnter-~

sucht haben, .explizit suszudricken.,. Dean in L' - ] fallen alle

Glied.er L md. 3. Ordnung wag wmd die Glieder 0. Ordnung liefern kein-

en Beitrag zur Differentialgleichung, sodass wir also den Shkularteil

durch a;l_e-Gue'dér 2. Ordnung ersetzen kbnnen, Dexmach ergibt sich
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Hieraua ersehen wir, dass S sich zerlegen llsst in eine quadratisone

Form §_, in den Exzantrizit&tsvaria‘baln wnd eine qu.adratische Form S 2

in den ﬂeigtmgsvgriabeln. Da‘bei ist
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Die q:uadratiaohen Fomen ¥, md F, i y Varisbeln kénnen wir durch
. unsere bi.naran I‘omen o md £, .expl:l.z:l.t.mge‘ben (wd damit auch

z;f’_ +29")

‘Setzen wir Jetzt 4 =1 4n maom ‘sikularen Syatem, 80 kﬂnnm wir S,
durch S ersetzen, da. .1.n 3 die Va.rida eln ?’ U" nicht vor-
B .,_:ﬁkmen. Bmaoh ser:rmt wmser systen von 2k Differentialsleiohmgsn

'ISystene ven Je 2 4 Differmtialgelichmgen



